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Los valores de la columna coloreada en naranja se cargarian
como tipo byte (unsigned integer) sobre un array de 256
posiciones.

La salida del ADC se usa como indice para acceder el array y
devolver la POSICION REAL del cursor.

Con esta posicion real ya se puede proceder de la forma que se
precise; p.e. pasarla por otro array (mapa motor) que la traduzca
en el duty cycle de nuestro PWM correspondiente a esa posicion







